
左腕をチェックする

左腕－1

ボディから腕を取り外す

肩パネルと連結金具の
ネジを抜く。



左腕をチェックする

左腕－2

ボディから腕を取り外す

連結金具をボディから抜
き、腕を取り外す。



左腕をチェックする

左腕－3

肩サーボをチェックする(前編)

ケーブルを引っ張りすぎ
ないように気をつけなが
ら、上腕サーボのDカッ
トから肩フレームを取り
外す。



左腕をチェックする

左腕－4

肩サーボをチェックする(前編)

上腕サーボの長いネジ
を4本抜く。



左腕をチェックする

左腕－5

肩サーボをチェックする(前編)

上腕サーボを取り外し、
2本のサーボケーブルが
きちんと接続されてい
るかどうか確認する。
続いて、肩サーボからの
ケーブルを取り外す。



左腕をチェックする

左腕－6

肩サーボをチェックする(前編)

肩サーボをテストボード
につなぎ、IDが「19」で
動作するかどうか確認し
よう。

◎
肩と上腕サーボをつなぐ
ケーブルと肩サーボとも
に問題なし。さらに次の
ページでチェックしよう。

×
ケーブルかサーボに問
題あり。次のページでも
チェックを行おう。



左腕をチェックする

左腕－7

肩サーボをチェックする(前編)

と前腕のチェックを行おう。
※ケーブルを交換時は肩サーボ

の後編（16ページ）へ。

×
ケーブルかサーボに問題
あり。

→前ページで◎の場合は、
マイコンボードと肩サーボ
をつなぐケーブルに問題
あり。サーボは問題なし。
上腕と前腕のチェックを行
おう。※ケーブルを交換時は肩
サーボの後編（16ページ）へ。
→前ページでも×の場合
は、上腕と前腕のチェック
を行ったあと、肩サーボの
後編（16ページ）へ。

マイコンボードに接続し
ていた左肩のケーブル
をテストボードにつなぎ、
動作テストをする。

◎
マイコンボードと肩サーボ
をつなぐケーブル、サーボ
ともに問題なし。

→前ページでも◎の場合
は、肩は問題なし。肩サー
ボの後編をする必要はな
い。次ページからの上腕
と前腕のチェックへ。
→前ページで×の場合は、
肩と上腕サーボをつなぐ
ケーブルに問題あり。上腕



左腕をチェックする

左腕－8

上腕と前腕をチェックする

テストボードのケーブル
を使い、5ページで取り
外した腕をテストする。
上から出ている方をマイ
コンボードの下から2番
目のコネクターに差し、
もう片方を上腕サーボに
接続し、マフラーのスイッ
チを入れよう。

◎
2つのサーボとケーブル
に問題なし。左腕はこれ
以上分解しない。

×
さらにチェック。

テストボードの
ケーブル

テストボードの
ケーブル

上腕サーボ

※この方法は、上腕と前腕のサーボ、および
ケーブルを1回でチェックできるが、接続が難
しいときは、次のページから紹介する手順で
1つずつ行おう。



左腕をチェックする

左腕－9

上腕サーボをチェックする

上腕サーボに接続され
ていたケーブルを取り外
し、テストボードに付い
ているケーブルを使って
動作テストをする。IDが
「20」で動作するか確
認しよう。

◎
上腕サーボには問題なし。
次のチェックに進もう。

×
上腕サーボに問題あり。
次のチェックに進もう。



左腕をチェックする

左腕－10

前腕サーボをチェックする

※この段階で、前腕サーボを
テストボードにつなぐと、左方
向への回転ができず、故障の
原因になる。必ずここで紹介
する手順通りに分解し、テスト
を行おう。

上腕フレームの3本ネジ、
ひじバックパネルの2本
のネジを抜き、上腕フ
レームとひじバックパネ
ルを取り外す。



左腕をチェックする

左腕－11

前腕サーボをチェックする

2本のネジを抜いてひじ
フロントパネルを取り外
し、続いてひじフレーム
を取り外す。



左腕をチェックする

左腕－12

前腕サーボをチェックする

前腕カバーの3本のネジ
を抜いて前腕カバーを
取り外す。



左腕をチェックする

左腕－13

前腕サーボをチェックする

サーボのシャフトに差さっ
ている左ひじフロントパ
ネルを取り外し、サーボ
の長いネジを抜いて、前
腕サーボを取り外す。



左腕をチェックする

左腕－14

前腕サーボをチェックする

前腕サーボをテストボー
ドにつなぎ、IDが「21」
で動作するかどうか確認
しよう。

◎
ケーブルと前腕サーボ
ともに問題なし。左腕の
チェックは完了だ。

×
ケーブルかサーボに問題
あり。次のページでチェッ
クを行おう。



左腕をチェックする

左腕－15

前腕サーボをチェックする

サーボに接続していた
ケーブルを取り外し、テ
ストボードに付いている
ケーブルを使って動作テ
ストをする。

◎
サーボは問題なし。上腕
と前腕サーボを接続する
ケーブルに問題あり。

×
サーボに問題あり。



左腕をチェックする

左腕－16

肩サーボをチェックする(後編)

両側の耳パネルのネジ
を抜き、耳パネルを取り
外す。

※ここから29ページまでの頭部を分解する手順は、パーツの向きも含め、
右腕のときとまったく同じであるため、右腕の写真を使用しています。



左腕をチェックする

左腕－17

肩サーボをチェックする(後編)

両側の耳ベースの各3
本のネジを抜き、耳ベー
スを取り外す。



左腕をチェックする

左腕－18

肩サーボをチェックする(後編)

ヘッドカバー、目、フェイ
スカバーを留めている
両側のネジ（計18本）と、
スライダーサーボホー
ンの長いステップネジ（黄
色の円）を抜く。



左腕をチェックする

左腕－19

肩サーボをチェックする(後編)

ヘッドベースを留めてい
る前後のステップネジを
抜く。



腰と首をチェックする

腰と首－19

首：旋回サーボをチェックする

前方右側の上下2カ所の
ケーブル（目のLEDボー
ドからのケーブル、音声
認識ボードケーブル）を
抜く。抜きにくい場合は
マイナスドライバーを間
に入れて、少し回転させ
てみよう。

Hint

Yoshi
線

Yoshi
線



左腕をチェックする

左腕－21

肩サーボをチェックする(後編)

前ページで取り外したコ
ネクターを基板とヘッド
ベースの間から抜きなが
ら、ヘッドベース（基板や
目、ヘッドカバーなどが
つながったまま）を上半
身から取り外す。
もし、ケーブルのコネク
ターをうまく引き出せな
い場合は、リモコンボー
ドを取り外して行おう。



左腕をチェックする

左腕－22

肩サーボをチェックする(後編)

右側の首：縦回転サーボ
の長いネジ4本と、クラ
ンクサーボホーンを留め
ている2本のネジを抜く。



左腕をチェックする

左腕－23

肩サーボをチェックする(後編)

首：縦回転サーボを取り
出し、サーボケーブルを
取り外す。



左腕をチェックする

左腕－24

肩サーボをチェックする(後編)

左側にある首：横回転
サーボの4本の長いネジ
を抜く。



左腕をチェックする

左腕－25

肩サーボをチェックする(後編)

横回転サーボを取り出
し、下（首：旋回サーボ）
からきているケーブルを
取り外す。



左腕をチェックする

左腕－26

肩サーボをチェックする(後編)

ネッククランクアームを
留めているネジを抜き、
ネジ穴にあるブッシュと
ともに取り外す。



左腕をチェックする

左腕－27

肩サーボをチェックする(後編)

ネックサーボホルダーを
留めている中央のネジと
前方の長いネジを抜き、
取り外す。



左腕をチェックする

左腕－28

肩サーボをチェックする(後編)

首：旋回サーボを留めて
いる2本のネジと、マフ
ラーリンク金具を留めて
いるネジを抜く。



左腕をチェックする

左腕－29

肩サーボをチェックする(後編)

下からきているケーブル
を抜き、首：旋回サーボ
を取り外す。



左腕をチェックする

左腕－30

肩サーボをチェックする(後編)

ネックフレームを回転さ
せながら、マフラーと左
ボディを留めている、左
側の2本のネジを抜く。



左腕をチェックする

左腕－31

肩サーボをチェックする(後編)

両手で上半身を持ち、
ゆっくりと左ボディを開
いて取り外す。



左腕をチェックする

左腕－32

肩サーボをチェックする(後編)

肩サーボの4本の長い
ネジを抜く。



左腕をチェックする

左腕－33

肩サーボをチェックする(後編)

まずは接続を確認し、
サーボケーブルを抜い
て、肩サーボを取り外す。



左腕をチェックする

左腕－34

肩サーボをチェックする(後編)

テストボードのケーブル
を使い、肩サーボのテス
トをする。

◎
肩サーボに問題なし。

→6ページでも×、7ペー
ジでも×の場合は、肩サー
ボに接続されている2本
のケーブルに問題あり。

×
サーボに問題あり。

左腕のチェックは終了だ。
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