
左脚をチェックする

左脚－1

腰から両脚を取り外す

腰フレームの上の2本の
ネジを抜く。



左脚をチェックする

左脚－2

腰から両脚を取り外す

下腹カバーを留めてい
るネジを抜く。



左脚をチェックする

左脚－3

腰から両脚を取り外す

下腹カバー、腰フレーム
を取り外し、ヒップカバー
のDカットから両脚を取
り外す。



左脚をチェックする

左脚－4

バッテリーを準備しておく

各サーボのテストでは、
テストボードだけでなく
マイコンボードを使う場
合もある。そのときは分
電盤にバッテリーのコネ
クター、スイッチケーブ
ルのコネクターを差して
使用する。なお、ボトム
ボディカバーはボディに
固定しない。

ボディに固定しない



左脚をチェックする

左脚－5

股関節：横回転サーボをチェックする

股関節：横回転サーボの
長いネジを4本抜く。



左脚をチェックする

左脚－6

股関節：横回転サーボをチェックする

股関節：横回転サーボを
取り外し、2本のサーボ
ケーブルがきちんと接
続されているかどうか確
認する。
続いて、下のサーボ（股
関節：縦回転）からのケー
ブルを取り外す。



左脚をチェックする

左脚－7

股関節：横回転サーボをチェックする

股関節：横回転サーボを
テストボードにつなぎ、
IDが「7」で動作するか
どうか確認しよう。

◎
マイコンボード／股関節：
横回転ケーブルと股関節：
横回転サーボともに問題
なし。→9ページに進む。

×
ケーブルかサーボに問題
あり。次のページでチェッ
クを行おう。



左脚をチェックする

左脚－8

股関節：横回転サーボをチェックする

サーボに接続していた
ケーブルを取り外し、テ
ストボードに付いている
ケーブルを使って動作テ
ストをする。

◎
サーボは問題なし。マイコ
ンボードと股関節：横回転
サーボを接続するケーブ
ルに問題あり。

×
サーボに問題あり。



左脚をチェックする

左脚－9

股関節：縦回転から下をチェックする

股関節：縦回転サーボか
ら下の脚をチェックする。
バッテリーを用意し、2
番目のサーボコネクター
にケーブルを接続して、
スイッチをオンにしよう。

◎
下4つのサーボとケーブ
ルに問題なし。左脚はこ
れ以上分解しない。

×
さらにチェック。



左脚をチェックする

左脚－10

股関節：縦回転サーボをチェックする

股関節：縦回転サーボの
長いネジを4本抜く。



左脚をチェックする

左脚－11

股関節：縦回転サーボをチェックする

股関節：縦回転サーボを
取り外し、2本のサーボ
ケーブルがきちんと接
続されているかどうか確
認する。
続いて、下のサーボ（ひ
ざ）からのケーブルを取
り外す。

取り外しにく
いときは、50
号で提供した

サーボ取り外しピ
ンを使おう。



左脚をチェックする

左脚－12

股関節：縦回転サーボをチェックする

股関節：縦回転サーボを
テストボードにつなぎ、
IDが「8」で動作するか
どうか確認しよう。

◎
ケーブルと股関節：縦回転
サーボともに問題なし。
→14ページに進む。

×
ケーブルかサーボに問題
あり。次のページでチェッ
クを行おう。



左脚をチェックする

左脚－13

股関節：縦回転サーボをチェックする

サーボに接続していた
ケーブルを取り外し、テ
ストボードに付いている
ケーブルを使って動作テ
ストをする。

◎
サーボは問題なし。股関
節：横回転と縦回転サーボ
を接続するケーブルに問
題あり。

×
サーボに問題あり。



左脚をチェックする

左脚－14

ひざから下をチェックする

ひざサーボから下の脚
をチェックする。バッテ
リーを用意し、2番目の
サーボコネクターにケー
ブルを接続して、スイッ
チをオンにしよう。

◎
下3つのサーボとケーブ
ルに問題なし。左脚はこ
れ以上分解しない。

×
さらにチェックを進めよう。



左脚をチェックする

左脚－15

ひざサーボをチェックする

脚カバーテープを剥がし、
すねカバーを留めてい
る2本のネジを抜く。



左脚をチェックする

左脚－16

ひざサーボをチェックする

すね内側カバーを取り外
し、すねフレームとひざ
サーボのDカットを引き
抜く。



左脚をチェックする

左脚－17

ひざサーボをチェックする

ひざサーボの長いネジ
を4本抜く。



左脚をチェックする

左脚－18

ひざサーボをチェックする

ひざサーボを取り外し、
2本のサーボケーブルが
きちんと接続されてい
るかどうか確認する。
続いて、下のサーボ（足
首：縦回転）からのケーブ
ルを取り外す。



左脚をチェックする

左脚－19

ひざサーボをチェックする

ひざサーボをテストボー
ドにつなぎ、IDが「9」
で動作するかどうか確認
しよう。

◎
ケーブルとひざサーボと
もに問題なし。→21ペー
ジに進む。

×
ケーブルかサーボに問題
あり。次のページでチェッ
クを行おう。



左脚をチェックする

左脚－20

ひざサーボをチェックする

サーボに接続していた
ケーブルを取り外し、テ
ストボードに付いている
ケーブルを使って動作テ
ストをする。

◎
サーボは問題なし。股関
節：縦回転とひざサーボを
接続するケーブルに問題
あり。

×
サーボに問題あり。



左脚をチェックする

左脚－21

足首：縦回転から下をチェックする

足首：縦回転サーボから
下をチェックする。バッ
テリーを用意し、2番目
のサーボコネクターに
ケーブルを接続して、ス
イッチをオンにしよう。

◎
下2つのサーボとケーブ
ルに問題なし。左脚はこ
れ以上分解しない。

×
さらにチェックを進めよう。



左脚をチェックする

左脚－22

足首：縦回転サーボをチェックする

足首：縦回転サーボのD
カットからすねフレーム
を引き抜く。



左脚をチェックする

左脚－23

足首：縦回転サーボをチェックする

足首：縦回転サーボの長
いネジを4本抜く。



左脚をチェックする

左脚－24

足首：縦回転サーボをチェックする

足首：縦回転サーボを取
り外し、2本のサーボケー
ブルがきちんと接続さ
れているかどうか確認す
る。
続いて、下のサーボ（足
首：横回転）からのケーブ
ルを取り外す。



左脚をチェックする

左脚－25

足首：縦回転サーボをチェックする

足首：縦回転サーボをテ
ストボードにつなぎ、ID
が「10」で動作するかど
うか確認しよう。

◎
ケーブルと足首：縦回転
サーボともに問題なし。
→27ページに進む。

×
ケーブルかサーボに問題
あり。次のページでチェッ
クを行おう。



左脚をチェックする

左脚－26

足首：縦回転サーボをチェックする

サーボに接続していた
ケーブルを取り外し、テ
ストボードに付いている
ケーブルを使って動作テ
ストをする。

◎
サーボは問題なし。ひざ
と足首：縦回転サーボを接
続するケーブルに問題あ
り。

×
サーボに問題あり。



左脚をチェックする

左脚－27

足首：横回転サーボをチェックする

足を裏返し、フェルトソー
ルを剥がし、3本のネジ
を抜く。



左脚をチェックする

左脚－28

足首：横回転サーボをチェックする

足を表に向け、足カバー
を取り外す。続いて足首
ジョイントを留めている
2本のネジを抜く。



左脚をチェックする

左脚－29

足首：横回転サーボをチェックする

足首：横回転サーボのD
カットから足首フレーム
をーを取り外す。
次に、足首カバーを留め
ている2本ネジを抜く。



左脚をチェックする

左脚－30

足首：横回転サーボをチェックする

足首：横回転サーボの長
いネジを4本抜き、サー
ボを取り外す。ケーブル
がきちんと接続されて
いるかどうか確認する。



左脚をチェックする

左脚－31

足首：横回転サーボをチェックする

足首：横回転サーボをテ
ストボードにつなぎ、ID
が「11」で動作するかど
うか確認しよう。

◎
ケーブルと足首：横回転
サーボともに問題なし。左
脚のチェックは完了だ。

×
ケーブルかサーボに問題
あり。次のページでチェッ
クを行おう。



左脚をチェックする

左脚－32

足首：横回転サーボをチェックする

サーボに接続していた
ケーブルを取り外し、テ
ストボードに付いている
ケーブルを使って動作テ
ストをする。

◎
サーボは問題なし。足首：
縦回転と横回転サーボを
接続するケーブルに問題
あり。

×
サーボに問題あり。

これで左脚のチェックは
終了だ。
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