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STAGE106パーツリスト

106A	 前腕外側
106B	 ガンアンカー
106C	 肘ブラケット
106D	 前腕内側
106E	 手首カバー
106F	 手首関節
106G	 肘

106H	 肘リブ付きディスク (2)
106I	 肘リブ付きディスク (2)
106J	 肘セルフロック・ナット
106K	 肘ワッシャー +予備
106L	 肘スプリングワッシャー +予備
106M	 肘ボルト
IP	 ネジ 6本 +予備

STAGE 106

右腕①
右腕の組み立てを始めよう。

※パーツリスト画像にはネジの予備数は含まれていません。
※モデルの設計上、パーツの形状が映像イメージとは異なる場合があります。
※「組み立てガイド」で紹介しているパーツは実際に付属するパーツと一部仕様が異なる場合があります。
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STEP 106-1
106Fを106Aの端にはめ込む。外側に106Bを、そ
の開口部を手首側に配置する。106Fと106Bを2本
のIPネジで固定する。

STEP 106-2
106Jを106Cの穴に挿
入する。

STEP 106-3
106A端にある半球状の内側に、リブを上にし
て106Hを、さらに、リブを下向きに106Iを置
く。双方のタブが106Aの切り欠きに合うよう
にする。次に、106Gを図のような向きでディ
スクの上に配置する。円形の穴の上に、リブを
上向きにしたもう1枚の106Iを、さらに、リブ
面を下向きにしたもう1枚の106Hを、先ほどの
ディスクと向かい合うように置く。

STEP 106-4
106Dを106Aにはめ込む。STEP2で組み立てたパーツ106Cを106Dの上を置く。106Lと
106Kを106Mに通し、ソケットレンチ44M（STAGE44で保管）を使って反対側から少しずつ締めて
いく。肘部分（青で表示）が動くことを確認しよう。カチッと音がして、いくらか抵抗を感じるはずだ。
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本ステージの完成

STAGE 106

STEP 106-5
IPネジ2本で前腕の半分を固定する。図のように、106Eの2本の支柱を前腕の溝にはめ、所定
の位置に固定する。

STEP 106-6
STAGE104で組み立てた右手の手首ソケットにはめ込む。
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クローズアップ

右前腕

組み立て経過
フルカラーの部分が、これまでに完成したパーツだ。
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STAGE107パーツリスト

107A	 腕中央フレーム
107B	 腕内側
107C	 腕外側

107D	 腕細部（2）
107E	 肘ディスク（小）（2個）
PP	 ネジ 4本 + 予備

STAGE 107

右腕②
右上腕部を組み立てていこう。

※パーツリスト画像にはネジの予備数は含まれていません。
※モデルの設計上、パーツの形状が映像イメージとは異なる場合があります。
※「組み立てガイド」で紹介しているパーツは実際に付属するパーツと一部仕様が異なる場合があります。
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本ステージの完成

STAGE 107

STEP 107-1
107Cを107Aにはめ込む。

STEP 107-2
107Aを裏返し、107Bをはめ込む。締めすぎないように注意しながら、4本のPPネジで固定す
る。

STEP 107-3
2つの107Dをはめ込む。



411

組み立て経過

フルカラーの部分が、これまでに完成したパーツだ。

クローズアップ

右腕
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STAGE108パーツリスト

108A	 腕バックプレート
108B	 肘外側ディスク
108C	 腕内側プレート
108D	 外側パイプ細部
108E	 肘外側カバー
108F	 肘内側カバー
108G	 腕ブラケット
108H	 肘ロックピン
108I	 外側リアロッド

108J	 内側リヤロッド
108K	 マイナージョイントボルト
108L	 セルフロックナット
108M	 ワッシャ + 予備
108N	 ロックワッシャ + 予備
108O	 外側上部ワイヤー
108P	 外側下部ワイヤー
108Q	 内側ワイヤー
AP	 ネジ 2本 + 予備

STAGE 108

右腕③
右腕の上部に細部を組みこんでいく。

※パーツリスト画像にはネジの予備数は含まれていません。
※モデルの設計上、パーツの形状が映像イメージとは異なる場合があります。
※「組み立てガイド」で紹介しているパーツは実際に付属するパーツと一部仕様が異なる場合があります。
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STAGE106 STEP6で
組み立てたパーツ

STAGE107 
STEP3で
組み立てた
パーツ

STAGE107 STEP3で
保管しておいたパーツ

108L108L

108L108L

44M44M
108N108N

108M108M

108K108K

108K108K
反対側

STEP 108-1
肘の外側に108Eを、内側に108Fを
はめ込む。

STEP 108-2
STAGE107で保管しておいた107Eを、肘
の両側に1枚ずつタブが見えるようにはめる。

STEP 108-3
図のようにSTEP2のアームをSTEP1の前腕の肘関節にはめ込む。108Lを肘の六角の凹みに入
れ、108Nと108Mを108Kに通して、穴に挿入する。ソケットレンチ44Mで固く締める。

STEP 108-4
108GのL字型の端を図のように、穴に入れた
ら、もう一方の端を傾けてアームの穴に合わせ
る。108Hを平らな方から穴に通す。

STEP 108-5
108Aを、2本のピンを六角穴に入れはめ
込む。
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本ステージの完成

STAGE 108

STEP 108-6
108J（内側）と108I(外側)を図の
ように取り付ける。しっかりとかみ
合ったら、2本のAPネジで固定す
る。

STEP 108-9
108Bのピンを肘の外側に押し込む。

STEP 108-7
108Dをアーム外側にある六角穴にはめ込
む。108Cを内側の穴にはめ込む。それぞ
れの向きに注意しよう。

STEP 108-8
108O、108P、108Qの両端を、図のようにはめ込む。ワイヤーの向きに注意しよう。
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クローズアップ

組み立て経過
フルカラーの部分が、これまでに完成したパーツだ。
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STAGE109パーツリスト

109A	 腕コイル
109B	 腕外側ディスク
109C	 腕外側ディスクカバー
109D	 腕プレート
109E	 肘プレート

109F	 肘リング
109G	 腕ボールジョイント
109H	 肘面プレートピン
KP	 ネジ 1本+予備
YP	 ネジ 1本+予備

STAGE 109

右腕④
右腕の外側にコイルを加えていく。

※パーツリスト画像にはネジの予備数は含まれていません。
※モデルの設計上、パーツの形状が映像イメージとは異なる場合があります。
※「組み立てガイド」で紹介しているパーツは実際に付属するパーツと一部仕様が異なる場合があります。



417

109A109A

109D109D

109E109E

109F109F

YPYP

109H109H

109G109G

STEP 109-1
109Eを図の位置のタブにはめ込む。両方の穴の位置を合わせ、109Hを穴に通す。次に、向
きに注意しながら、109Eをはめる。

STEP 109-2
109Dを図のようにはめる。

STEP 109-3
109Gを109Aの先端
に配置し、YPネジで
固定する。
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本ステージの完成

外側内側

STAGE 109

STEP 109-4
109Aをアーム外側の上部
にはめ込む。

STEP 109-5
109Bをコイル円形部分に置き、内側の切り欠きを109Aのポストに合わせます（黄色枠内の図を
参照）。109BをKPネジで固定する。次に、109Cを図のように所定の位置に押し込む。
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クローズアップ

右腕

組み立て経過
フルカラーの部分が、これまでに完成したパーツだ。
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STAGE110パーツリスト

110A	 シールド
110B	 ブラスターマウントカバー
110C	 マウントの端
110D	 ブラスターマウント
110E	 シールドロッド

110F	 バレル
110G	銃口
CCP	 ネジ 1本+予備
KP	 ネジ 2本+予備
DP	 ネジ 1本+予備

STAGE 110

イオンブラスター⑦
右腕に持つイオンブラスターの主要部分を仕上げよう。

※パーツリスト画像にはネジの予備数は含まれていません。
※モデルの設計上、パーツの形状が映像イメージとは異なる場合があります。
※「組み立てガイド」で紹介しているパーツは実際に付属するパーツと一部仕様が異なる場合があります。
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STEP 110-1
110Cの先端を110Eの端にはめる。
110Eのタブと穴を110Aの上に合わせ、
DPネジで固定する。

STEP 110-2
プレートの向きに注意しながら、110Bを110Dにはめる。それを、図のように110A上に置き、
2本のKPネジで固定する。

クローズアップ
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本ステージの完成

STAGE105 STEP7で
組み立てたパーツ

STAGE 110

STEP 110-3
STAGE105で組み立てたパーツを、図のように、
シールドのピンと支柱がはまるように配置する。
CCPネジで固定する。

STEP 110-4
110Gを110Fにはめ込み、
さらに武器本体に合体させ
る。
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クローズアップ

組み立て経過
フルカラーの部分が、これまでに完成したパーツだ。




